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CONTROLLER   MKL

汎用形コントローラ　　ＭＫＬ

形式説明

特殊仕様

接点定格

無表示：交流（標準）

Ｘ：直流

Ｆ：微少電流負荷

インジケータ機構

無表示：無（標準）

Ｅ：インジケータ付

グリップ形状

無表示：φ４０丸型グリップ（標準）

操作方式

１：自己保持ノッチ式　中立ロック付

Ｒ１：自動復帰ノッチ式　中立ロック付

Ｒ０：自動復帰ノッチ式　中立ロック無

Ｙ軸（Ｃ－Ｄ方向）接点取付数

数字：接点数

数字＋Ｐ：ポテンショメータ付

数字＋Ｅ：Ｅエンコーダ付

Ｘ軸（Ａ－Ｂ方向）接点取付数

数字：接点数

数字＋Ｐ：ポテンショメータ付

数字＋Ｅ：Ｅエンコーダ付

スロット形状

Ｕ：ユニバーサル

Ｃ：十字

Ｉ：I字

Ｍ Ｋ Ｌ □ － □ ・ □ □－ □□ － □－ □
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 品名  汎用形コントローラ  形式  ＭＫＬ

 操作角度(中立より)  最大正逆３６°  操作方式  自己保持・自動復帰

 操作力  １４．７Ｎ以下  接点数  ２接点より最大８接点

 （ハンドル高さ１７０ｍｍにて）  各方向ノッチ数  ５ノッチ（標準）

 取付ねじ  ４－Ｍ６（供給外）  保護構造  ＩＰ５２（盤面埋込形）

 端子ねじ  Ｍ４なべねじ  使用接点  Ｚ型マイクロスイッチ

ＭＫＬＣ（Ｕ）　標準形　外形図 ＭＫＬＣ（Ｕ）　標準形　写真

ＭＫＬＩ　標準形　外形図 ＭＫＬＩ　標準形　写真

準備中

準備中
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 品名  汎用形コントローラ（ﾎﾟﾃﾝｼｮﾒｰﾀ付）  形式  ＭＫＬ

 操作角度(中立より)  最大正逆３６°  ポテンショメータ  抵抗値：２ＫΩ又は５ＫΩ(中間タップ付)

 操作方式  自己保持・自動復帰  仕様  端子台ねじ：Ｍ４なべねじ

 操作力  １４．７Ｎ以下  接点数  ２接点より最大８接点

 （ハンドル高さ１７０ｍｍにて）  保護構造  ＩＰ５２（盤面埋込形）

 各方向ノッチ数  ５ノッチ（標準）  使用接点  Ｚ型マイクロスイッチ

 取付ねじ  ４－Ｍ６（供給外）  端子ねじ  Ｍ４なべねじ

ＭＫＬＣ（Ｕ）　ポテンショメータ付　外形図 ＭＫＬＣ（Ｕ）　ポテンショメータ付　写真

準備中

ＭＫＬＩ　ポテンショメータ付　外形図 ＭＫＬＩ　ポテンショメータ付　写真

準備中
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 品名  汎用形コントローラ（エンコーダ付）  形式  ＭＫＬ

 操作角度(中立より)  最大正逆３６°  エンコーダ仕様  出力形式：アブソリュート形

 操作方式  自己保持・自動復帰  出力コード：グレイコード

 操作力  １４．７Ｎ以下  分解能：２５６（８ビット）

 （ハンドル高さ１７０ｍｍにて）  各方向ノッチ数  ５ノッチ（標準）

 接点数  ２接点より最大８接点  取付ねじ  ４－Ｍ６（供給外）

 保護構造  ＩＰ５２（盤面埋込形）  端子ねじ  Ｍ４なべねじ

 使用接点  Ｚ型マイクロスイッチ

接点寸法

※ご注文の際は、制御方法・接点構成・使用電流をご確認ください。
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ＭＫＬＩ　エンコーダ付　外形図 ＭＫＬＩ　エンコーダ付　写真

準備中

 Ｘ，Ｙ寸法(標準・Ｐ付)
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ＭＫＬＣ（Ｕ）　エンコーダ付　外形図 ＭＫＬＣ（Ｕ）　エンコーダ付　写真

AC:cos≧0.4　[DC]:L/R≦7ms
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